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CONTROLLER

regulates the amount of
power to the electric motor
from the battery

RECHARGEABLE
BATTERY

ELECTRIC MOTOR/GENERATOR
on-board storage

; The electric motor uses electrical
of electric energy i energy to power the vehicle.
~a i When acting as a generator, it provides
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; COMBUSTION ENGINE
REGENERATIVE BRAKES uses conventional fuel
recover energy when braking, to power the vehicle

to recharge the battery
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Proizvodnja elektriche

Nedostaci energije
elektricnih

voOzila

Autonomija (baterija)
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Optimizacijae

Potrosnju energije elektricnog vozila

Odabirom energetski optimalnih ruta

Manja potrosnja — Veca
energije autonomija



REKTOROVA NAGRADA

Pocetna misao

Elektricna vozila trenutno imaju
trenutno Imaju problema s
dometom

Mozemo li napraviti bolje spremnike
energije, koji bi bili znacajno bolji od
postojecih ¢

Ne




REKTOROVA NAGRADA

Sto mozemo 2

Mozemo li implementirati
algoritam u vozilo. Koji ¢ce
pomocdi pri optimizacii
potrosnje energije ¢

Do




REKTOROVA NAGRADA

Mobilni robot Pioneer 3-AT

Umanjeni prikaz autonomnog
elektricnog vozila




REKTOROVA NAGRADA

Partl

fritzing

Mjerni uredaqj koji mjeri struju i napon

O® ¢

ARDUINO




Gdje se moze ostvariti
najveca usteda
energije ¢

Najveca usteda se moze
postici izbjegavajuci
mjestima gdje vozilo trosi
najvise energije.




REKTOROVA NAGRADA

Mjerenje potrosnje energije na lokacijama

razlicitin konfiguracija terena




REKTOROVA NAGRADA

lzvod za simulator iz Zakona o oCuvanju
energije:
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lzrada simulatora za aproksimaciju raznih
konfiguracija terena:
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REKTOROVA NAGRADA

Primjena Dijskirinog algoritma na
dobivene mjerene rezultate

Primjena na zamisljenoj prometnoj
mrezi




REKTOROVA NAGRADA

Iz svega navedenoga proizasao je naslov:
Mjerenje potrosnje malog elektricnog vozila
s obzirom na konfiguraciju terena

u cilju optimizacije rute vozila



/akljucak

Smanjuje se

pofrosnja energije

Sto doprinosi
manjem
zagadenju |
povecanjem
dometa
elektricnog
vozilo
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